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BYTE3 1R
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N
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+- 33 0x202 39 16
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FeiH 5
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BVIEL BRZEsE | 0~1000 | 0.1V 0 1 %R 0.1V, 1000 %F% 100.0V  [0x0001 %f 3 0.1V, Ox3E8 Xf 100.0V
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o AR BEAR A BB G 1 A G T 6 DR AR AT S BB PR S SR AR, TSSO 4 E AR
YR 46 1 T i

o PR URA AR TR AL S A R L, 5 A RN B85 A F R FEEAT I,
DU T i DR 950 S 0 58

4.1.3 KB FIAF T
X0 5 W S i T A FH BB T, 3 R DL T

AiE

o CEGIE KA B AT T i WRRECE TR SRR, G AR R ELET

o URENERUIEK IR BMSE, PRI A S T

o IRENIRA KR, REHE RE R A A IR R R A A R I TR I PR R 5
AL, FLI L 1] R/ T 5 /N

4.2 HFEIREN TR

TEC-ACHIRZ)# B A &5 B R sm iR Dhfe . — BA S EEE R A, Iahat LAl asHAT W sh1E, S
T4 8 SN 1 P N/ LS TN RS DR S 9 6 a1 PRI > 1% 17 N iz il = = i s A Y S P s ) (7 D R
WRABE AAT IR R, TS RIRSS, SERTEIEha AR B S A AR .

TEC-ACHUKZh &S/ B A dafrad e b, WSRO A S0, ahas O st AT A 2% /g, far v i bt . 244
PR RE PRI, w7 B DO 4 i 5 5, [ Al o e i i A AT (5 R R . 4 ] CANGE TRA% il
I, ORI I 2 R 0 2% rR R R B AR AR, SR RS TR s i P B R R

.....b

YKServorft &2 H | il RS ] B 1 R S A M ST 5%
. W % D&"E\ﬁ

1R R E A | WEEGIESERR AR

s S A A 2: RO S S RS 2 IS A T

BRI R 0x0001 2: HhEAUA G e B f R B AT N, S R
3. HUILAT 5 N e B 3:uﬂﬁ%$ﬁ‘ @%%i@ﬁtfhk$,ﬁ@ ARG

SOV B MET R R &, 15RO e g

1. WKShsHESHEEAEH 1. ESEESERGAHE
2: EHEfmddum R ESBREATT |2 KESHSELW O

BEEL R IR 0x0002 3: EEAh ISR 3: MEFEAAE BT
4: TSRS 4: WA R
5: EHEHfh A4 v O BR 5: 23w DO H f5 1L

1% 0579-85928050  MB4H : info@bicontrols. com Pk :www. bicontrols. com  Huhik: WiT & X 2k % 288 5 m Al 6 Sk - 13 -


mailto:info@bicontrols.com
http://www.bicontrols.com

—,

BICONS
fzamit

TEC-ACH H /" Flit V2.0
YKServolili & | i s T e I TS FA
6: Il L BF T A 6: Kof Ptk
7. iR 7. S
8. GAHITLR R HIA 8: KA IR EAE SR A LW, B 5 R
1, D) B 0 (VB 1, IR
, 2: PIDZHREANAH 2: EFTHESAPIDE B AE
ALAR ) 0x0004 s g me oo g 3. Ko i it
4. HHLSEGE A 4. BB TIT A
1, IR IR L T 1. RE IRV
2: PIDZHEENEGH 2: EHIAESPIDEEE
- 3. G0 RN RaE 3. KA
BHLELE 0x0008 10" s b 41 ek & 4 REBHLITIT A
5. EEN B/ 5. HADRANEE 5 R M) DL
6. MLk R S 6: HA It {2 ) A Mt A
. % 9y =3
;:ginggégimﬁﬁﬁ 1: Hos Ty [ R 26 S A e
LEEESuE! 0x0010 : Py @z%@;@?é REFS AN 2: RO 2 SR 22 BN A AR B G HvE
s 3. KA LS
1, GBS 1. RENCHRAGLEER
‘ 2. GBI 2. BONIEHHGT
ALK 0x0020 1o pormme oo it i 3. BHEFAILIL A
4. GIBEUL 4, FHREOE
1. LIS 1. HERG b
\ 2. Lk 2. HiFA LR 7 N
e
AL 0x0040 130w p 3. o3 LA TR
4. AHESHRERLH 4, EHHRERSH
Ve QLR R A 1 BAEACPLAT B KK SRR
CANMBHEN | 0x0080  |2: MEVEA VM EELL |2 AOCHAEHE] T
2 e 3. KAEIALE. BRI R T I, B B
P RS RE R, SR EEAER, RSS2
1. WAk 1, Kofei 2B
0 0 0x0100 2: HHLIRIR 2: AL
3. IREh AR 3. WA IRA R TR AR SR R
FEiIN 0x0200 / /
k3 0x0400 / /
S 0x0800 / /
=y 0x1000 / /
0x2000
0x4000
0x8000

1 1 0579-85928050

HB4A : info@bicontrols. com

P4k - www. bicontrols. com

Hodik: WHT A LG T RAY % 288 Sl 6 Sk

714,


mailto:info@bicontrols.com
http://www.bicontrols.com

	第一章  产品信息
	1.1型号定义
	1.2技术规范
	1.3产品外形与安装
	1.3.1产品外形与安装尺寸
	1.3.2安装环境
	1.4主回路定义
	1.4.1 主回路端子布局示意图
	1.5控制回路定义
	1.5.1控制回路端子布局示意图
	控制回路采用TE Connectivity AMP Connectors公头776228-1端子，与
	1.5.2控制回路端子定义表

	1.6模拟量控制接线图
	1.7 CAN通讯控制接线图

	第二章 功能参数表及说明
	第三章 CAN通讯协议
	3.1 CAN通讯
	3.2接线方式
	3.3通讯协议
	CAN通讯控制模式下，RPDO是上位机给驱动器发送的控制指令数据。其中驱动器的“看门狗”功能是驱动器
	RPDP1指令仅为带方向的速度指令，本驱动器根据电机运行安全特性，运行指令由端子控制。
	CAN通讯控制模式下，TPDO是驱动器给上位机发送的驱动器状态数据。其中TPDO1和TPDO2的刷新
	3.3.1.1过程数据对象RPDO1定义：
	注意：计算机不能直接识别十进制，以十进制发送时需将对应BYTE的十六进制数据转换成十进制数据。
	示例一：如给通讯地址ID=2的驱动器发送0RPM指令：
	偏移计算：
	十进制：10000+0=10000，对应指令为10000
	十六进制：0x2710+0x0000=0x2710
	发送数据如下表：
	示例二：如给通讯地址ID=2的驱动器发送正转500RPM指令：
	偏移计算：
	十进制：10000+500=10500，对应指令为10500
	十六进制：0x2710+0x01F4=0x2904
	发送数据如下表：
	示例三：如给通讯地址ID=2的驱动器发送反转500RPM指令：
	偏移计算：
	十进制：10000-500=9500，对应指令为9500
	十六进制：0x2710-0x01F4=0x251C
	发送数据如下表：
	3.3.1.2 过程数据对象TPDO1定义：
	3.3.1.3 过程数据对象TPDO2定义：


	第四章 维护与故障诊断及对策
	4.1日常保养与维护
	4.1.1日常巡检
	4.1.2定期维护
	4.1.3驱动器的存放

	4.2故障报警及对策


